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Bestandsaufnahme bei der Daimler AG mittels 3D-Laserscanning
Erstellen von 3D-CAD-Bestandsdaten
Computersimulation

3D-Scandatenverwaltung
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| Aufnahmeverfahren |

Handaufmass Photogrammetrie etc.
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l 1. 3D-Scan (Punktwolke)
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| 2. CAD-Modellierung
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L3. Visualisierung l

11



Projektbeschreibung

= 'g ]
- ]ﬂ ?’[ _.T l
—— ,, Al 2
a
—l 1 — 1

CAD-Modell

'O'-|
O

! . )
e alb ;\ydﬂgg '“O.-_?p o?fg,o{v,; =3
$ ° T g TN ULt 150" ac L_G- .*,_.i;:" :
:’; " . ..p . ‘. {:f; {;.._..3_,.. :.;\.:j E
3 "Fﬁf - mr]',nrj \"“"“1 - : ""fra"‘;q'-

} l :ﬁ‘“ b ‘D KL U u su.

RS

a9 X

= mw-ﬂ—-’-—.

-

L
J@ i‘i L’—_r . llq-. [ ) W‘iﬁ“"‘ ""?F‘-a '\1"- ""."";I
o D,

] z
[«
-, ~ PN

| T SR T Pe— Y U Py

\

-
C W | | Sl TR SO | . - . . v
-

Punktwolkenschnltt @ PP e R B BTNl B S

-~

A



Projektbeschreibung

Pressstralde
a

( )

Presswerk 1

Pressstralie

ol 11 [[[1

o (8

\/~

Presswerk 2

13



Projektbeschreibung

Neue Pressstralie




Projektbeschreibung

= 5

it
it

4
it
i
il sundl

15



y AN AVLNEN | AV ]| —

Sy ST

laserscanning - cad modellierung - visualisierung

S
&=
QO
7))
L3

ScanManager 4.5

3D-Scandatenverwaltung
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ScanManager 4.5

ScanManager =

The Interoperability Solution

Web-basierte & stand-alone Softwareversionen:
kostenloser Viewer, LT und Professional

== Visualisieren und Post-Processing von 3D-Laser-
scandaten

=% Anbindung an viele Softwareprodukte
(CAD, CAFM, etc.)
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Interoperability Solutions E
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ScanManager 1 ein Werkzeug zum
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Punktwolkenschnitt i Ebene 1
Punktwolkenschnitt i Ebene 2
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ScanManager 4.5

Soll-Ist-Abgleich ur_fd Ausrichten

ROBOTIK

ROBOTIK

23



S AaivaiiveE

laserscanning - cad modellierung - visualisierung

U
C

ScanManager 4.5

Automatisierte 'anit‘enerkennun\g.
DXF-Export . ;

A4
U

24



Sy ST AaAiuciiveE

laserscanning - cad modellierung - visualisierung

ScanManager 4.5

€ |}
J

25



S ST Aiveiiv

laserscanning - cad modellierung - visualisierung

ScanManager 4.5

Uberfiihrung der im
sl LB ScanManager erkannten

. . )
IR Rohrleitungen in CAD

Systeme
pit Y
wmoew®@ |l S
S| el |k

A0 M| WA

1 FRA_C6_UGL_009
8 FRA_C6_UGL_010
B FRA_C6_UGI 011
28 FRA_C6_UGL_012
8 FRA_C6_UGI_013
I FRA_C6_UGL 014
8 FRA_C6_UGI_0IS
8 FRA_C6_UGL_016
& FRA_C6_UGL 017
3 FRA_C6_UGL_018
H FRA_C6_UGI_0IS
8 FRA_C6_UGL_020
8 FRA_C6_UGI_021
2 FRA_C6_UGL 022
2 FRA_C6_UGI_023
8 FRA_C6_UGI_024
FRA_C6_UGL_025
8 FRA_C6_UGI_026
1 FRA_C6_UGL 027
8 FRA_C6_UGI_028
8 FRA_C6_UGI_029
I FRA_C6_UGL_030
{&E FRA_C6_UGL_03t
8 FRA_C6_UGL_032
& FRA_C6_UGL 033
8 FRA_C6_UGI_034
2 FRA_C6_UGL_035
8 FRA_C6_UGI_036
1 FRA_C6_UGL_037

26



ScanManager 4.5

e

Anbindung des ScanManagers an das
FM-System von Daimler Gaggenau

Patentanmeldung
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