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Bestandsaufnahme bei der Daimler AG mittels 3D-Laserscanning
Erstellen von 3D-CAD-Bestandsdaten
Computersimulation

3D-Scandatenverwaltung
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Handaufmass Photogrammetrie etc.
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l 1. 3D-Scan (Punktwolke)
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| 2. CAD-Modellierung
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L3. Visualisierung l
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ScanManager 4.5

3D-Scandatenverwaltung
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ScanManager 4.5

ScanManager =

The Interoperability Solution

Web-basierte & stand-alone Softwareversionen:
kostenloser Viewer, LT und Professional

== Visualisieren und Post-Processing von 3D-Laser-
scandaten

=% Anbindung an viele Softwareprodukte
(CAD, CAFM, etc.)
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Interoperability Solutions E
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Messen von Abstanden in
den Scandaten
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Punktwolkenschnitt — Ebene 1
Punktwolkenschnitt — Ebene 2
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Soll-Ist-Abgleich ur_fd Ausrichten

ROBOTIK

ROBOTIK
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—_

> Daimler FM-System

Anbindung des ScanManagers an das
FM-System von Daimler Gaggenau

Patentanmeldung
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ScanManager

3D-Bildansicht 3D-Punktwolkenansicht Schnitt

= [ W30 Bau 44C
#-£F EG

44C_01_0G_1_001
44C_01_0G_1_002
44C_01_OG_1_003
44C_01_OG_1_004
44C_01_0OG_1_00S
44C_01_OG_1_006
44C_01_0OG_1_007
44C_01_OG_1_008
44C_01_0OG_1_009
44C_01_0OG_1_010
44C_01_0G_1_011
44C_01_0OG_1_012
44C_01_0OG_1_013
44C_01_0G_1_014
44C_01_0OG_1_015
44C_01_OG_1_016
44C_01_0G_1_017
=-F§ Markers
g Licht-Unte
Z Licht-Unte
44C_01_0G_1_018
44C_01_0OG_1_019
44C_D1_0OG_1_020
44C_01_0G_1_021
44C_01_0OG_1_022
44C_01_0OG_1_023
44C_D1_0OG_1_024
44C_01_0OG_1_025
44C_01_0OG_1_026
44C_01_0G_1_027
44C_01_0OG_1_028
44C_01_OG_1_030
44C N1_OG 1 N3

XY,Z Koordinaten drucken

Scantanager | Version 4.5.3.0
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1sicht Schnitt

B4_01_14_1_078
B4_01_14_1_079
B4_01_14_1_080
B4_01_14_1_081
B4_01_1A_1_082
B4_01_1A_1_083
B4_01_1A_1_084
B4_01_1A_1_085
B4_01_16_1_001
B4_01_16_1_002
B4_01_16_1_003 ® Marker
22 B4_01_1B_1_004
BiB4: 014151005 " Markierungsart
B4_01_16_1_006
%2 B4_01_1B_1_007 ,
B4_01_16_1_008 Markierungsdat
B4_01_16_1_003
B4_01_16_1_010
B4_01_16_1_011
B4_01_16_1_012
B4_01_16_1_013
B4_01_16_1_D14
B4_01_16_1_01S
B4_01_16_1_016
B4_01_16_1_017
B4_01_16_1_018
B4_01_16_1_019
B4_01_16_1_020
B4_01_16_1_021
B4_01_16_1_022
B4_01_16_1_023
2 B4_01_1B_1_024
= $F Markers

¥ BaudCNC- Speichern

% Bau4 CNC-
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ScanManager

Datei  Ansicht  Einstellungen  Hilfe

““Scans | 2D-Bildansicht 3D-Bildansicht 3D-Punktwolkenansicht Markienng

B4_01_1B_{_ 005 - 2 - 2 s lnenstarke [ 1 | o ] x A
B4_01_1E_I_N0S
B4_01_1B_1_010 ’ EG
B4_01_1E_1_011 - G Bau

B4_01_1B_1_012

B4_01_1B_1_013 &b
B4_01_1B_1_N14
B4_01_1B_1_D15 W1
B4_01_16_1_D16 -
B4_01_16_1_N17
Be4_01_1E_I_N1&
B4_01_1E_1_D18
B4_01_1E_1_n20
B4_01_1E_I_n21
B4_01_1E_I_N22
B4_01_1B_1_023
B4_01_1B_1_024
ZE Markers

B Bau4CNC-

T Bau 4 CNC-

B4_01_1B_1_N25
B4_01_16_1_N26
B4_01_1E_1_N27
B4_01_1E_1_N28
B4_01_1E_I_N28
B4_01_1E_I_N30
Be4_01_1E_I_031
B4_01_1B_1_032
B4_01_1B_1_033
B4_01_1B_1_N34
B4_01_1B_1_N35
B4_01_16_1_N36
B4_01_16_1_N37
B4_01_1F_I_N38
Be4_01_1F_{_N3s
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IQsoftlab GmbH Ingenieurburo 3D-Scanline
Ringseisstr. 11A Eduard-Schmid-Stralie 2
D-80337 Munchen D-81541 Munchen

Tel +49 89 548 916 01 Tel +49 89 543 498 13
Fax +49 89 548 923 30 Fax +49 89 543 498 14
www.igsoftlab.com www.3d-scanline.com
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