Technische Daten

Kompakter high-speed Phasenvergleich-Laserscanner mit hoher Genauigkeit und

Reichweite, sowie spharischem Sichtfeld. Einzigartiges Stand-Alone-Konzept

mit integrierter Batterie und Farbdisplay mit Touchscreen. Integrierter Zweiachskom-

pensator und Laserlot.

Laserklasse
Strahldivergenz
Strahldurchmesser

Entfernungsrauschen, 10 m 2
Entfernungsrauschen, 25 m 12
Entfernungsrauschen, 50 m 12
Entfernungsrauschen, 100 m 1238

1

< 0,3 mrad (Vollwinkel)
ca. 3,5 mm (0,1 m Distanz)

0,4 mmrms
0,6 mmrms
2,2 mmrms
10 mmrms

Reichweite 187,3 m (Eindeutigkeitsintervall)
Min. Messentfernung 0,3m
Auflésung der Entfernung 0,1 mm

|O,3 mm rms
|O,4 mm rms
0,8 mMmrms

3,3mmrms

Messrate 1,016 Mio. Pixel/Sek. max.
Linearitatsfehler <1mm
Entfernungsrauschen Schwarz 14 % | Grau 37 % |WeiB 80 %

|O,2 mm rms
|O,3 mm rms
0,5 mmrms

1,6 mmrms

Temperaturdrift

Ablenkeinheit

System vertikal vollstandig gekapselter, rotierender Spiegel

zu vernachlassigen

System horizontal Gerat rotiert um Hochachse

Sichtfeld vertikal 320°
Sichtfeld horizontal 360°
Aufldsung vertikal 0,0004°
Aufldsung horizontal 0,0002°
Genauigkeit vertikal * 0,007°rms
Genauigkeit horizontal * 0,007° rms

Rotationsgeschwindigkeit 50 U/s (3.000 U/min) max.

Ablenkeinheit

Scandauer:
Winkelauflosung FHelEee qLEIQi,tSy 6 23;?;;1 le qjﬁg 6 péi;ﬂg?
Lpreview* 4 1.250 - 0:26 min --- ---
SJow* 2.500| 0:26 min 0:52 min 1:44 min ---
,middle” 5.000| 0:52min 1:44 min 3:22 min 6:44 min
,high* 10.000| 1:44 min 3:22 min 6:44 min 13:28 min
»super high* 20.000| 3:28 min 6:44 min 13:28 min 26:56 min
wultra high* @ 40.000 -—- 13:28 min 26:56 min 53:20 min
L,extremely high" ® 100.000 - 81:00 min 162:00 min ---
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Z+F IMAGER® 5010C

Allgemein

Auflésung: 0,001°

Messbereich: +/- 0,5°

Genauigkeit: < 0.007°

wahlbar Ein/Aus

Laserklasse: 2

Laserlot Lotgenauigkeit: 0,5 mm/1m
Laserpunkt-Durchmesser: <1,5 mmbei1,5 m

Zweiachskompensator

Horizontierungsanzeige Elektronische Libelle im Onboarddisplay und LRC
Kommunikation Ethernet/W-LAN

Datenspeicherung interne 64 GB flash card, 2 x 32 GB USB-Stick extern
Datenubertragung 1 GB Ethernet oder USB 2.0

Integriertes Bedienfeld Touchscreen-Bedienung mit Farbdisplay

2 x USB, Anschllsse LEMO 9-Pin und LEMO 7-Pin, ex-
terne Sensoren wie z.B. GPS, Odometer, etc.

Stromversorgung

Schnittstellen

Eingangsspannung 24V DC (Scanner) / 100-240V AC (Netzteil)

Stromverbrauch < 65 W (Durchschnittswert)

Betriebsdauer > 3 h (interner Akku)

Umgebungsbedingungen

Betriebstemperatur -10°C ... +45°C

Lagertemperatur -20°C ... +50°C

Lichtverhaltnisse Bei allen Lichtverhaltnissen einsetzbar.

Luftfeuchtigkeit nicht kondensierend

Schutzklasse IP 53

MaBe und Gewichte ), ;
Scanner: P3 P4 |
Abmessungen (Bx T x H) 170 x 286 x 395 mm /

Gewicht 9,8 kg Peffer
Batterie:

Abmessungen (B x T x H) 170 x 88 x 61 mm

Gewicht 1,2 kg

AC-Netzteil:

Abmessungen (Bx T x H) 35x67x167 mm

Gewicht 0,54 kg

HDR Kamera

Scharfebereich
Panoramaerstellung

Bildanzahl fur Panorama 42
Aufnahmezeit aphanglg von ca. 3:30 Min.
Umgebungsbelichtung

Megapixel ca. 80

Detailierte Erlauterungen auf Anfrage: info@zf-laser.com
. Datenrate 127.000 Pixel/Sek. (entspricht ,high resolution / high quality” Aufnahme), 1 Sigma Entfernungs-Rauschen, ungefilterte Rohda-
ten, im High Power-Modus.
. Wahrend der Produktion nicht getestet.
. Aufldsung nicht fUr Vermessungszwecke, nur zur Positionierung héher aufgeldster Bildausschnitte empfohlen!
Wegen der enormen Datenmenge nur fur die Aufnahme von Bildausschnitten empfohlen!
Durch die Verdoppelung (,less quality“) bzw. Halbierung (,high quality“) der Datenrate (Pixel/Sek.) ergibt sich im Vergleich zu
L,normal quality” theoretisch ein um 40 % erhdhtes (,less quality”) bzw. um 40 % verringertes (,high quality”) Entfernungs-Rau-
schen der einzelnen Pixel. In Abhéangigkeit von der Rauheit der gemessenen Oberflache kann dieser Unterschied in Realitét je-
2 doch auch geringer ausfallen, speziell bei hellen Oberflachen in geringen Entferungen, z. B. Innenraume.
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