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1. Einleitung / Geoditische Aufgabenstellung (Uberwachung)
Ingenieurvermessung — Beweissicherung)

—
ﬁ .Das ist schon gravierend”: Soer X + X
& (&) @ https:;//www.berliner-zeitung.de/mensch-metropole/das-ist-schon-gravierend-so-ernst-ist-der-tunnelschaden-unterm-alex-u2-alexa
G Google ##T Moodle BHT AutoDesk pyBook Matlab Projekt
_ l‘ . 2
= Berliner Jeitung
B Ukaine Kima News Berdin Politk Wirtschaft Kulur Panorama 1.FCUnion Debatte Ausland Food Verkeh! |
yDas ist schon gravierend‘: So ernst sind die Schaden im U-Bahn-
Tunnel unterm Alexanderplatz
Neben einer Hochhausbaustelle hat sich der Bahnhof der U2 um mehrere Zentimeter gesenkt. Jetzt wurden
weitere Details bekannt — und Ideen zur Sanierung.
o Peter Neumann
18.10.2022 | 13:41 Uhr
- Alexanderplafz
,,::’.,775‘ -
4 g}g = S St | =
Das gesperrte Gleis im U2-Bahnhof unter dem Alexanderplatz Flatterband sperrt den Bereich ab.
Weil der Tunnel der U-Bahn-Linie U2 unter dem Alexanderplatz in Bewegung geraten ist, wurde ein Gleis gesperrt. Weiterhin
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1. Einleitung / Geoditische Aufgabenstellung (Uberwachung)
Ingenieurvermessung — Beweissicherung)
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1. Einleitung / Geoditische Aufgabenstellung (Uberwachung)
Ingenieurvermessung — Beweissicherung)
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1. Emleltung / Geoddtische Aufgabenstellung (Uberwachung/Doku)

e Dashboard Monitoring; Sigmah. X | sa Kurs: Geosensorik (Wise23/24) X [l Documented Heritage Sitesby - X @ WhatsApp 4,
& C @ https;//zamaniproject.org/sites.html#slider1-k G & 2 % 0O 0
G Google it Moodle BHT AutoDesk pyBook Matlab Projekt Zamani GNSs

%AMANI () HoMe @) simes O maP 5] ARcHIVE TS PRODUCTS 3% IMPACTAREAS /&) PUBLICATIONS (J) SPONSORSHIP {7 GALLERY (1) ABOUT -

Spatially documented sites (A-Z)

Algeria: Djemila Algeria: Lemzyen Ethiopia: Aksum Ethiopia: Amhara
(M'Zien) (Axum) Region

Ancient Berbero-Roman Berber Village The Stelae Field of Yemrehanna Kristos
City Aksum A Chruch in a Cave

Ethiopia: Gondar Ethiopia: Lalibela Ghana: Axim Ghana: Cape Coast

Fassil Ghebbi - The The Rock-Hewn Fort St. Anthony Cape Coast Castle |

Royal Enclosure Churches |
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Datenbank aller Rohdaten

& C A Nicht sicher | http://82.165.222.27/7amani/?path=%2Fvar%2Fwww32Fhtm|%2FHi_Drive%2Fpublic%2FD
& Google eAT Moodle BHT AutoDesk pyBook Matlab Projekt Zamani GNSS

Zamani Database - Version 1.20 (current projects: 2023-10-17)

Download Project Zip Files

Select Objects (Level 1 to 4):

1% Level = Country; 2™ Level = Site; 3" Level = Structures; 4°t Level = Data Type (*zip download or jpg)

Select Object

30_Models

Contextual_Images

Elevations

Plans ortress/Chapel of Nossa Senhora_de Baluarte
Screenshots_of 3D _Models

Sections

3D_Models

Contextual Images
Elevations

Plans

Screenshots of 3D _Models
Sections

Source: Zamaniproject.org
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Beispiel Petra/Jordanien (Felssturz)

https://zamaniproject.org/site-jordan-petra.html#theader5-4t

B e e e e i

() HoMe  © smes MAP 5] ARCHIVE B0 PRODUCTS ik IMPACTAREAS /3 PUBLICATIONS (T) SPONSORSHIP 7 GALLERY (7)) ABOUT ~

The structure is believed to have been the mausoleum of the Nabatean Chaman
King Aretas IV in the 1st century AD. 0 £

3D model of the Siqg ar

‘% Al-Khazneh (Treasury)

.@ The Siq is a 1,2 km long and narrow gorge, which ends at the Al-Khazneh
(Treasury).

The 3D model of Theater

Petra Theater is a first century AD Nabataean theatre situated 600 m
from the centre of Petra. Substantial parts of the theatre was carved out
of solid rock, while the scaena and exterior wall were constructed.

The theater's auditorium consists of three horizontal sections of seats
separated by passageways and seven stairways to ascend. The theater
could accommodate a number of approximately 8500 people.

 ZAMANI
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https://zamaniproject.org/site-jordan-petra.html#header5-4t

Installation - Monitoring House of Wonder in Zansibar/Tansania

_ - T -
os/heres-dur-latest-anigiét

N ibar-scanhgd-i- ugust/4487
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https://www.facebook.com/ZamaniProject/videos/heres-our-latest-animation-of-the-house-of-wonders-in-zanzibar-scanned-in-august/448765915752629/

1. Geodatische Aufgabenstellung
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Tacoma Narrows Bridge collapse 1940

https://www.theatlantic.com/video/index/561125/bridge-poem-rushin/
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Gliederung des Vortrags

1. Einleitung

2. Herausforderungen / Konzeption
3. Sensorik — 3D-Scan

4. Ergebnisse/Zuverlassigkeit

5. Fazit
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. Herausforderungen / Konzeption

Was muss Uberwacht werden (welche Messelemente sind erforderlich)?

In welchen Zeitabstanden soll gemessen werden?

Was ist die Messfrequenz?

Soll storungsfrei 24/7 gemessen werden?

Wer ist der Auftraggeber?

Wer ist fir welche Aufgaben verantwortlich?

Wie ist die Anforderung hinsichtlich des Automatisierungsgrads?

Welche Infrastruktur existiert auf der Baustelle?

Welches Budget steht zur Verfigung?

Welche Anforderungen hinsichtlich der Messgenauigkeit (lokal/global) existiert?
Wie hoch muss die Redundanz sein und welche Zuverlassigkeit sind erforderlich?
Wie muss die Ergebnisprasentation und Berichterstellung aussehen?

Wie muss das Datenhaltungskonzept aussehen?
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2. Herausforderungen / Konzeption

Automatisierte Messverfahren/Sensoren

- GNSS (Basislinienauswertung, RTK, PPP)

02 I).‘4 06 08 02 04 06 08

- Tachymetrie/Scanning
Hochhaus-Monitoring: Zeitraum: 2022-11-1

- Lasertracker o o
xo=L. m
< r dyB=0.62dm
- Schlauchwaage 7| {zs=-0.92dm
140
- Distanzsensoren 120 e | g;gzg-:ggm
< 7 dzp=-0.53dm
. 100 ~—
- Neigungssensen N
3 80 —] dx1=-0.01dm
E} b dy1=0.14dm
- etc. =60 < 7 dz11=0.23dm
I
40 Q dx0=-0.02dm
20 p4dy0=0.05dm
dzg£-0.01dm
0 \/;?50
5.6 %
BHT Berlin Haus Grashof ég-%.o,é %ﬁ?\é"
Yin fm;r Di%'ff).@%- +
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2P pi@RPIHome: ~ — [u] X |

Uberblick

, to the extent

Sensorsystems
- Tachymeter / Scanning
- GNSS

GNSS Boards.

Kommunikation
Vernetzung
Fernwartung

Schlauchwaage , ‘
Sensoren

Neigungssensoren
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OEM GNSS Receiver Boards
(Auswahl) 3

Sensoren

* uBlox (z.B. F9P)

* Septentrio (mosaic x5)
* Novatel

* NVS

* Hemisphare

e Trimble

@ https://vigram.com/en/vidoc/
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Projekt RTKGNSS mit Mobil Scanning
(am Beispiel des Z&F Scanners)

R R 4

PN Siq and Al-Khazneh (Treasury) - Petra (Jordan)
by Zamani Project
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GNSS Verformungs-
messung

t

e
G eferenzpunk

tionsmessus

T T
_, 00025+ o GNss dL
E — GNSS  dL geglattet
£ 0.000071 g ENO11 dL Tachymeter
=
—0.0025
Vergleich dQuer
T T
. 00025+ ., GNsS dQ
E = GNSS dQ geglattet
£ 0.00007 o ENO11 dQ Tachymeter |
=
—0.0025 l
T T
Vergleich dHéhe
T T
_, 00025+ ., GNsS dH
E = GNSS dH geglattet
£ 0.00007 _o  ENO11 dH Tachymeter
g
—0.0025
oF
Sty

Zeitachse
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Installation - Monitoring House of Wonder in Zansibar/Tansania

pe ' L L — "y
" o . : . L

CAPLAN - [SimulationGNSS *] - [m]

A\ Datei Bearbeiten Berechnen Transformation DGM Achsen Profile 3D-Objekte  Messungen Metz Plan Liste Einstellungen Ansicht Fenster Hilfe

A DEHR @ A & @ &?‘«lNeIZfPrugnose V‘#‘—L #‘
[EIEETEIE T ISR I v\ 4 - @] o]
Punkt-Name
) Ref1
4 ) RovD1
| Rov02
1 [ Rovo3
= [ Rov04
7
=
Ref1
- B
2
&
=2
&
(]
L] ige D! \Lehre\13.) 1 3Semester .21\Caplan\02_L 21TMP ) 2 X
(PG ¥ T D C e P [ [ [CouierNew vil®]-
0T R0 A S0 R0 BN e R0 gD B0 0 e 1000 e R0 1200 e 300
KOORDINATEN UND PROGNOSTIZIERTE GENAUIGKEIT
Koordinate <= bedeutet: Die Koordinate ist fixiert (Std.abweichung = 0)
Koordinate <- bedeutet: Anschlusskoordinate mit Standardabweichung
A,B = GroBe, kleine Halbachse der Konfidenzellipse (S = 95.00 %) MaBstab 1:360.8
Phi = Ri inkel der B, Halbachse
Konfidenzbereiche
Punktb ich h t h t Hohe Phi A B Hohe
(m) (m) (m) (gon)  (mm) (mm) (mm) . «
Refl 0.000 0.000 0.000 92.6 1.0 0.5 0.2 » .
Ref2 97.666 29.480 0.000 75.3 1.2 7 0.3 -
o | Rov01 20.000 0.000 0.000 98.2 0.8 0.3 0.2 / "
Rov02 43.120 10.471 0.000 78.2 1.0 0.3 0.2 N -
Rov03 49.251 =-7.718 0.000 114.7 1.1 0.4 0.2 ‘. .
Rov04 73.070 3.114 0.000 103.6 1.3 0.9 0.2 :
Die Stand.abw. in Lage betrdgt durchschnittlich (auBer Fixpunkten) 0.5 v \
Die groBte Standardabweichung wurde im Punkt Rov04 mit 0.6 mm gefunden. ‘A
Die Stand.abw. in Héhe betrigt durchschnittlich (auBer Fixpunkten) 0.1 mm. J.
Die grdBte Standardabweichung wurde im Punkt Ref2 mit 0.1 mm gefunden. »

A
\Bereit Beenden Sie Editmit ESC

e TN
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Da S h boa rd @ g»'"s'!aEsSSCO Sensor Name: AG-LB-PD-1

Startzeit: 9.Mar.22 00:00, Endzeit: 26.Jan.23 00:00

Positionsinformation:

hohere Y-Abweichung

Update Sensoruberblick Infos

Update Sensor Detail Infos

Montagezeitpunkt:

9.Mar.22 10:00

oy o ol

ug

B o
Extremwerte der gesamten Messdauer
x[mm] yimm] z[mm] t°c)
7.50 427 025 387
max
7/21/2022 8/29/2022 3/11/2022 7/25/2022
-1.54 -0.79 -0.49 -98
min
3/11/2022 4/5/2022 7/26/2022 12/18/2022
delta 9.04 506 073 485
Tageszusammenfassung Bewegung [mm] B
min max  avg
— xduchschnin 061 585 27
— xmox 02 75 389
- 154 606 189
— ydurchschnitt 014 416 266
— yemax 012 427 27
— g NaN  NaN NN
— zduchschot 042 014 025
— 041 025 015
-z 049 00z 03
Ny
Tageszusammenfassung Temperatur [*C] B O
100 min  max avg
* = tiduchschnit 61 285 125
- 36 387 169
200 % M o= 05 272 98
" ?W'ﬂ .
|
i
10 ‘
e oy Jin i ~g ot b T
Tageszusammenfassung Rotation [*] B O
05 mn max g
— alpha durchs 009 01 001
P2t — ephames 009 015 002
i — aipramin 078 009 004
L — betadurchs 004 04 021
— beamex 001 065 028
i - b 04 03 013
— gammadurchs 105 043 037
— gemmemss 098 065 022
10 — gomme-min 18 03 05
L = L
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Sensorknoten
Totalstation

& Spyder (Python 3.6)
Ele Edit Search Sowge Bun Debug Cansoles Brojects Jook Yiew Help
OsnvEa »ODHRE MoEc=cEw B EX £* ¢ torium Geomonitoring mit dem Raspbe
Editor - C:\_BeuthHS\IV2020\Tutorium Geomonitoring mit dem Raspberry Pi\Pythonprogramme\03_T... ==
= Main_GeoCOM.py &
1
2
Jimport serial
4import time
Simport numpy as np
6import FunktionGeoCOM as GeoCOM
7

IPython console #x

8
9SollKoord = open("1_Festpunkte.txt", "r")

rz Console 1/AB CX

11 -
12

13 Comport TPS = '/dev/ttyUSBe’ In [52]:

l4ser_TPS = serial.Serial(Comport_TPS,115200)

15print('TPS connected to: ' + ser_TPS.portstr)

16print(" ")

17

18

19GeoCOM.TMC_SetInclineSwitch_On(ser_TPS)

20GeoCOM, AUS_SetUserAtrState(ser_TPS)

21GeoCOM. TMC_SetEdmMode (ser_TPS)

22 GeoCOM.BAP_SetTargetType(ser_TPS)

23Goto Hz Angle = 124.6567 ~
< > v

Permissions: RW  End-of-lines CRLIF  Encoding: ASCII lne: 30 cowmn: 17 Memory: 76 %

pi@Host_T02: ~/share/RamonaTPS - o x

Datel Bearbeiten Reiter Hilfe

Berliner Hochschule fiir Technik
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Sensorknoten

Totalstation

] isanzeige DA\Beuth! 20210 1 TMP X
PPEAE M DT &ML R F [Coveren +]-
10 | 20 . 30 40 | 50 | €0 | 170 | 8O | 100 5]
Phi = Richtungswinkel der groSen Halbachse
"' = Dynamischer AnschluSpunkt
ek h fehl hi B
(m) (m) (m) gon) (m) (m)
10 327.7338 432.3908 0.0009 29.36 0.0021  0.0002
11 324.4098 437.2038 0.0008 93.93 0.0020 0.0001
12 326.8987 439.8368 0.0006 131.30 0.0014 0.0001
13 329.6170 442.6444 0.0009 182.17 0.0021 0.0004
14 334.6834 438.4756 0.0006 93.67 0.0014 0.0003
15 339.5651 433.8039 0.0011 127.10 0.0027 0.0002
998 332.9287 437.2217 0.0004 116.15 0.0009 0.0001
999 330.0000 440.0043 0.0003 193.29 0.0007 0.0004
Die Stand.abw. in Lage betrigt durchschnittlich (auBer Fixpunkten) 5.5 mm.
Die gréBte Standardabweichung wurde im Punkt 15 mit 8.9 mm gefunden.
DER HZ-
Gruppe---Additi il Sstab il
(mm) (mm) (mm/km)  (mm/Jkm)
0 17.74 +- 0.81 hochsignifikant 0.00 +- 0.00 (nicht bestimmt)
Bersit Beenden Sie Editmt ESC Zeile1| Spaite1 EOL (UTF-8) | Einf  SchiieSen
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Studiere Zukunft

Prof. Dr.-Ing. W. Stempfhuber

B MNulmessung.TXT - Editar

Datei

Gewicht

lann
1
21111
11111
L1
11111

L1
a1

a1
[SEREREeY

.
o.

Bearbeiten  Ansicht

Unbek_o81
-8.732297

-8.285286
-6.111221

-7.681180

Inbek_299 Unbek_g10
235000 6.000000

-8.6!
o -0.599995 -0. 092089

-a.917435 @.397876 . o
5 5 -8.521261 6.853434 5
o 5 2.513614 9.581405

-8.958443

-8.694085 -2,447692 o o
o > -8.998543 -9.053931 . o
5 5 -8.143567 8.859641

Unbek_802 Unbak_ 883 Untek 884, Unbek: 803 Lntek 006 Unek 807 Unbek S88 Unbek 899 Unbelc 410 Unkek 811 Ursek 811

e
8
a
1l

839029

999995
517439 0. 397876
521281 -8.853434
13614 -.561485

.EE5029  ©.457850

Unbek_813 Unbek_814 Unbek_815 Unbek_816 Unbek_817 Unbek_B18 Unbek_81¢
0.732207 0.688986 . 5 -1.000006 .

©.950640 -0.310297 . 5
o . a.83912¢ 5
6.571881 . . . 5 6.111221 -6.571691 av0000
5 -p.015615 7.472995 . o 9.915615 -7.472995 ogoe0n
5 . 3853792 8.886223 . 5 -3.853792 -8.886223 opoeee
5 5 8.55e7s2 5.222035 . 5 -8.550752 -5.222035 opepen
5 5 17.162262-24.016765 . 2 -17.162262 24816765 oe080n
. 5 . . -3.904637 -7.581814 3.904637 7.561614 . 00000
2.286345 . 5 5 5 5 5 5 7.681180 -2.286345 -1.000000
5 -4.568431 9.103680 . o 4.568431 -9.163606 ~1.080800
. -1.105458 20.467808 . . 1.105458-20.467808 1000004
5 5 23616455 3.426045 . 5 -23.616455 -3.426045 -1.000000
5 5 -a.ee97ee-12.284312 . 4.869780 12.284312 1080081
-3.037831 3.037631 4.686385 1000004
e T ot O ot s B T T o o s o e et s e
6.606000 67.582458 85, 1.060606 0.060608 33.G616744 | 8.817526
-73.016791-25.403036  0.000000 1.000000 0.471606 | ©.027955

Windows (CRLF) Anis|
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Ergebnis (Profilmessungen auf Prismen)

Berlin

= m] X
@ Monitoring Brandenburg-Altstac - X +
¢ - C @ Nichtsicher ! QA % 9 0 x g
i Apps W wikipediade & Google & FBIl &% eigene Webseite &% Moodle &% GMT &% FDS &% public @ & VRP %Y TYPO3 &= SelfserviceSprechst... » Weitere Lesezeichen
// \\
‘ Profil F1 NN ;\Kr--u,/ : - Profil F3 " Profil F4 Profil F5
A \o\ \ . )
= : NN i : _
3 [ = ; =30} ==
3 1,1-_1|L - RS R n)- 5 e = . ={50|
B = g . ! = : = + 51
E Iy = % i = R
A 2} _ =12x s - 52
J st 1 3 ) = =l
3 eo — = . —
o S % {55
41 1 — - IEel
| g == W\ =S 156}
J T e PR - £ - - VRN e E
19 | =
s \ ! 3 T {59
i a2 fiscton . AN RN NN T ————— L — T a— e—— v |
AHéb6he - Briicke (Profil F4) in mm
Tachymetermessungen
20
T B e e P i
v A :: e
Lt il J
-2.0 = e T < = L A
% Ry G o N - A A, ;,
% 3 y % V=,
40 B e 27.06.20; 08:11
dH 49: -2.8
60 June 24, 2020 June 25, 2020 June 26, 2020 June 27, 2020 June 28, 2020 June 29, 2020 June 30, 2020
Zeit
—— dH40 ——dH41 ——dH42 ——dH43 —— dH44 dH45 —— dH 46 dH47 —— dH48 —— dH49

Studie

21



Optional 3D-Darstellung und Video

—-_.12020-6-17; 8:38:00 Uhr;
-2.2 bis 4.5 in mm

o
o

North in m

-
Y

20

Eastin m

=1 0 1 2 3 4 5
Temperatur in C

=3 -2

. Figure3

AE> PQ=rE
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Optional: narmierter Temneratur / H6henvergleich

! 2020-6-18; 16:29:00 Uhr;
i -2.5 bis 1.8 in mm

&

)

£
£
<
=
O
=

20
Eastinm

! —8- normierte g Punk3e
sensor

e
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Bild- und Videoiiberwachung mit Tachymeter
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TPS Scan = Moo scene 1 S - o

Iy IENTZZ® B 48 @S

© ClouaCompare v2.12 alpha [64-bit) (30 View 1}

Tools Dispisy Plugins 3DViews Heip

\ SHEXFLeX S0 & < = 8 S5 : ) & a5 S 4 PR NN
v @ @ 750001 pts (E/old] o
- '
u m
=5 2
#
& .
1. o]
« )
9
&

\ ~

i © ot
\ &
| g [ L)
_,—‘iﬁ L ]
ja } &
: = #

o (i

" a

e &

=

11309:42] [Global SWI] Max b5, coord = 16+4 / max abs. 6iag = Te+6
1309:57] [AsciFiter:L03d) Une 1 i comupted (found 1 paris) on 7 expected

[13:09:57) [10] Fie ‘E/0ld/TS0001 pts'toaded successtully 1
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Schwerbelastungskorper

| Al

Verarbeitungskette

Klassisches Tachymetermonitoringsystem

- Via Leica Tachymeter mit GeoCOM
=> SDB Datensatz,
- Ubertragung des Files auf Cloud Server
- SDK Konvertierung zu Punktwolke (z.B. *.pts)
- Punktwolkenvergleich — Differenzplot

Berliner Hochschule fiir Technik
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Visualisierung TIN

Berliner Hochschule fiir Technik
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*. Figure 1

A€ Q=B

Contour Plot of TIN

X

40.2

39.6

39.0

38.4

37.8

Z values

37.2

36.6

36.0

35.4




//Rectangular example
//Create Scan

GeoCOM Messungen %R1Q,23808:0,2
%R1P,0,0:0

//Add points
M Datei Bearbeiten  Ansicht Git Projekt Erstellen Debuggen Test Anpalysieren Extras  Erweiterungen  Fenster  Hilfe Suchen (Strg+Q) P Mul...SDK — O X %RlQ 23810:1.596245 1.43 5478
Q- Bre W ‘ - ~| Debug ~ x64 - » LokalerWindows—Debuggerv| a ‘ = ‘ ‘ | = |& Live Share ~ &° %R]_P’O 0'0 !
%R1Q,23810:1.854123,1.054236
%R1P,0,0:0

TestLowLevelSDKrc + X [SydBel @iy i¥al] M | Projektmappen-Explorer v B x
=#include "resource.h" @ -:'3‘ -5 @ | "E

#include "VersionNo.h"
Projektmappen-Explorer durchsuchen (Strg+u) P~
#define APSTUDIO_READONLY_SYMBOLS ] Projektmappe "MultiStationSDK" (2 von 2 Projekten)
ELFETTEEEL IR ETEE DT E LT LT AT LTI LT i i Eriry el b [ TestLowlevelSDK

/" b [% TestLowLevelSDK SDB PTS :
// Generated from the TEXTINCLUDE 2 resource. - : - //Set resolution

e o %R1Q,23811:0.0015,0.0015

0, .
HITETEL LT EE R L EREEL LT LD EL DL ET T LTI E e A)R].P,0,00
#undef APSTUDIO_READONLY_SYMBOLS

s|oolasoubelq

X0q|oo]  1810|dx3-18M8S

ESEIEIEELETIT I LD TR TLTLT LT ELELELELEL LA TTET I FLFLRLT LT EE R i i i ii i rl
77 German (Suitzerland) resources //Set scan rate

100% ~ & Keine Probleme gefunden 4 Zeile: 9  Zeichen: 46 SPC %R1Q'23819:0
Ausgabe . %Rl P,0,0:O

Ausgabe anzeigen von: Debuggen

“TestlLowlLevelSDK SDE:PTS .exe”

“TestlLowlLevelSDK SDB_PTS.exe™ i \Windows\System32\IPHLPAPI.DLL" geladen. //Set Scan mode

“TestLowLevelSDK SDB_PTS.exe™ i \Windows\System32\dbgcore.d1l1l"” geladen.
"TestLowLevelSDK SDB_PTS.exe” (Win32): "C:\Windows\System32\imm32.d11" geladen. o, .
Der Thread @x175c hat mit Code @ (@x8) geendet. AR1Q1238200
“TestlowlevelSDK SDB_PTS.exe” (Win32): "C:\Windows\System3?\kernel.appcore.d11" geladen. o, .

Der Thread @x6e68 hat mit Code @ (@x8) geendet. A)RlP,0,0.0
Der Thread 8x20fc hat mit Code @ (0x0) geendet.

Das Programm "[24860] TestlLowlevelSDK SDB_PTS.exe” wurde mit Code @ (8x@) beendet.

//Start scan
%R1Q,23809:
%R1P,0,0:0

IEWENINGEE Ausgabe

[ Fiir dieses Element ist keine Vorschau maglich. A Zur Quellcodeverwaltung hinzufigen « !1

//Wait for scan completion
%R1Q,23815:180000

%R1P,0,0:0
%R1Q,23816:
%R1P,0,0:0,100
Berliner Hochschule fiir Technik
Studiere Zukunft %R1Q,23827:
%R1Q,0,0:0



Datenvisualisierung

Collect Store Visualise

REST :
Script Grafana

data cr

SELECT Datumfeit AS "time
DH1HZkorr, DHIHIkorr=(DT1TIkarr+5 . 54551 f6.1773),
FROM DeltaHoeheTemp

DH1Hd4korr+8 .3

WHERE 5__timeFilter|Deatumfeit
ORDER BY DatumZeit

Berliner Hochschule fiir Technik
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Grafana @ RPi http://141.64.65.184:3000

X

A Nicht

FEIll

42 B8 schlauchwaage / DeltH_all 17 = w3 T La £
‘dBlevation uncorr H1-H2, H1-H3, H1-H4 RawData (Mean 10min)
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SQL Client

Datei

@ SchlauchBHT\Schlauchwaage\DeltaHoeheTemp\ - HeidiSQL 11.0.0.5919

Bearbeiten Suchen Werkzeuge Gehezu Hilfe

F-rF EEO® O-2k

—

OHIMOOUX P10

e

; 8

- Datenbankfilter

r, Tabellenfilter

v _d SchlauchBHT
v . Schlauchwaage

I smp280

[T Deita

[ DeltaHoeheTemp

I™ Deltakorr

I DeitaMean10
I DeltaMeanCorr
I™ DeitaTemp

I RawMean

™ RawMeasMean10 \
I Temperatur

9,2 MiB
9,2 MiB
176,0 KiB
3,5 MiB
64,0 KiB
16,0 KiB
192,0KiB
16,0 KiB
80,0 KiB
1,5 MiB
80,0KiB
35 MiB

B Host: localhost

Schlauchwaage.DeltaHoeheTemp: 726 Zeilen

Datenbank: Schlauchwaage [ Tabelle: DeltaHoeheTemp (1] Daten P Abfrage*

,“"‘M livmm il )

| DatumZeit DH1H2korr

| 2022-02-18 18:39:31 0,0487357
2022-02-18 18:49:31 0,073504
2022-02-18 18:59:26 0,0687104
2022-02-18 19:09:44 0,100888
2022-02-18 19:19:31 0,130726
2022-02-18 19:29:16 0,0508097
2022-02-18 19:39:33 0,0502612
2022-02-18 19:49:36 0,0542916
2022-02-18 19:59:40 0,0567892
2022-02-18 20:09:33 0,0922195
2022-02-18 20:19:30 0,0819798
2022-02-18 20:29:31 0,121902
2022-02-18 20:39:16 0,150776
2022-02-18 20:49:08 0,0890525
2022-02-18 20:59:35 0,138953
2022-02-18 21:09:23 0,0950634
2022-02-18 21:19:36 0,0580871
2022-02-18 21:29:42 0,0241366
2022-02-18 21:39:43 0,0307878
2022-02-18 71:49:39 N NR7A199

"MEQQ 4K
>> Nichste Zeile c Alle Zeilen
DH1H3korr DH1H4korr
0,0527803 -0,301544
0,0550355 -0,281371
0,0851267 -0,286918
0,0731136 -0,291736
0,078308 -0,282916
0,10063 -0,285483
0,0879907 -0,281469
0,101835 -0,288566
0,108563 -0,290076
0,137995 -0,290145
0,151782 -0,309368
0,197771 -0,286056
0,179502 -0,289213
0,199531 -0,310602
0,198041 -0,297498
0,195759 -0,301996
0,199624 -0,309925
0,198496 -0,302545
0,206376 -0,292741
0233473 -0 269226

| W Sortierung W Spalten (7/7) W Filter

— (] X

| Donate |

0

DT1T2korr DT1T3korr DT1T4korr
-0,5 -5,02404 -0,841346
-0,495 -5 -0,805 |
-0,494792 -5 -0,765625
-0,494792 -4,96354 -0,760417
-0,490385 -4,80288 -0,75
-0,479167 -475 -0,755208
-0,4375 -475 -0,75
-0,427885 -4.75 -0,75
-0,442308 -4,72596 -0,75
-0,425 -4,505 -0,755
-0,323864 -4,26705 -0,75
-0,316964 -4,20982 -0,763393
-0,283654 -4,02404 -0,769231
-0,270833 -3,99479 -0,765625
-0,293269 -3,83654 -0,788462
-0,299107 -3,79911 -0,799107
-0,328125 -3,82812 -0,828125
-0,301724 -3,80172 -0,801724
-0,34 -3,84 -0,84
-0 358696 -3 8587 -0 A5A8696

X Filter: Reguldrer Ausdruck

41 SELECT * FROM "Schlauchwaage’ . DeltaKorr™ LIMIT 1000;

42 SHOW FULL COLUMNS FROM "“Schlauchwaage . DeltaMeanl®’;

43 SHOW INDEXES FROM "DeltaMeanl® FROM " Schlauchwaage' ;

44 SELECT * FROM information_schema.REFERENTIAL_CONSTRAINTS WHERE
45 SELECT * FROM information_schema.KEY_COLUMN_USAGE WHERE
46 SHOW CREATE TABLE “Schlauchwaage . DeltaMeanl®’ ;

47 SELECT * FROM ~“Schlauchwaage' . DeltaMeanl® ™ ORDER BY "DatumZeit® DESC, "DH1H3" ASC LIMIT 1000;
48 SHOW TABLE STATUS LIKE 'DeltaMeanl®’;

49 SHOW CREATE TABLE “Schlauchwaage . DeltaHoeheTemp' ;

50 SELECT * FROM "Schlauchwaage . DeltaHoeheTemp  LIMIT 1000;

CONSTRAINT_SCHEMA="'Schlauchwaage'
CONSTRAINT_SCHEMA='Schlauchwaage'

AND TABLE_NAME='DeltaMeanle’ AND REFEREN
AND TABLE_NAME='DeltaMeanl®e’ AND REFERENCED_TAB

Be

rl:cl

(©) Verbunden: 00:0 _f MariaDB 10.5.12

Betriebszeit: 12 Tage, 02:33 F (0 Serverzeit: 19:39 () Leerlauf.

Studiere Zukuntt
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https://www.sigmanull.com/Test/

WhatsApp X eat Text- und Medienfeld wird bea x & Dashboard Monitoring; Sigma X -+ e - m] X
< C @ httpsy//www.sigmanull.com/Test/ & @ w w 0O 0 :
& Google gAt Moodle BHT AutoDesk pyBook Matlab Projekt Zamani GNSS

WhatsA| X eaT Text- und Medienfeld wird bea X 82.165.222.27/MariaDB/DB_TP: X
PP

& c A Nichtsicher | http://82.165.222.27/MariaDB/DB_TPS_BHT/Plot_TPS38.php

G Google s Moodle BHT AutoDesk pyBook Matlab Projekt Zamani

Database Time:

(last DB-Line:) 2023-09-08 13:35:34 Uhr
(first DB-Line:) 2023-08-26 19:07:04 Uhr

Inter active Date and Time Selection:

Last Line Time: | Date:
First Line Time: [1: ©|Date: [0z .05 2022 0]

Enter Time Bution

Leica TS50 Point 008

mm

Results

40
August 27 August 28, August 29, August 30, August 31 September 1, September 2, September 3, September 4, September 5, September 6, September 7, September 8,
2023 2023 2023 2023 2023 2023 2023 2023 2023 2023 2023 2023 2023

T

Hydrostatic Levelling {offine).
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https://www.sigmanull.com/BrueckeBB/

X ‘ eat Text- und Medienfeld wird beart X (<, W] Vianitori +

fwoww.sigmanull.com/Brueck:

BHT sk p K Projekt

SigmaNull Dashboard Brandenburg an der Havel (Time Zone: UTC)

GNSS Basislinien Quenzbriicke - Brandenburg an der Havel

GMSS Basislinien mit Punkt ID

Project Weather Data (OVWM) Brandenburg an der Havel (Table)

Project Weather Data (OWM) Brandenburg an der Havel (Plot Temperature)

) Brandenburg an der Havel (Plot Temperature 24h)

Delta XYZ GNSS (24 h Session)

DeltaX = Ostwert; Delta¥ = N ; DeltaZ =Hohenanderung

SigmaNull

Berliner Hochschule fiir Technik
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Zusammenfassung

Neue Anfrage eines Uberwachungskonzepts:
- Statiker stellt Bauwerksmangel fest => Anfragen an ObVI Biiro / Ingenieurbiiro / ...

- Besichtigung: Analyse der Aufgabenstellung /ggf mit Baustellendokumentation
(Fragenkatalog aus Einleitung)
https://my.matterport.com/show/?m=8NKzit9ezNN

- Erstellung eines Multisensor-Messsystems inkl. automatisierter Auswertung
und Visualisierung mit Benachrichtigungsfunktion (z.B. mit Tachymeterscan)

- Schaffung eines Festpunktes
- Standard 3D-Scan (Dokumentation)

- Installation und Fernwartung

Berliner Hochschule fiir Technik
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https://my.matterport.com/show/?m=8NKzit9ezNN

Vielen Dank

fur lhre
| Aufmerksamkeit ||
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